
職人の美技を
デジタル技術に集約する
技術集団

ユニテック

会社概要

会社名 ： 株式会社 ユニテック

設立 ： 2000年 1月 18日

代表者名 ： 会長 土谷隆一 ・ 社長 高月 武千代

従業員数 ： 48名(日本 34 + ベトナム 14) *2025年10月現在

資本金 ： 9,800万円

事業内容 ： 各種組込システムの設計・開発・製造

本社 ： 横浜市港北区新横浜 1-2-1 新横浜ファーストビル2F

海外拠点 ： ユニテックソリューションベトナム(ホーチミン)

【ミッション】

顧客の製品/サービスに

サイエンスとデジタル技術で貢献します



ユニテックが提供するコア技術とサポート領域
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製品企画
PoC

実証実験

製品
・

サービス

製品終息

製品更新

製品継続？

N

Y

1)機能・性能アップ
2)コストダウン
3)シリーズ展開

4)生産性向上（工数削減）
5)EOL部品の対応
6)トラブルシューティング

リノベーション領域イノベーション領域

1)新しい機能・仕組みによる新製品開発
2)自社のコア技術を適応し新しい市場へ参入

既存製品・サービスを保有し事業を継続しているお客様新しい価値(製品・サービス)で事業を継続・
構築したいお客様

組込み技術
HW/SW

センサー
信号処理技術

ネットワーク
技術

AMRアルゴリズム
量産

評価技術

組込システム IoTシステム AMRシステム

ユニテックの事業とコア技術

利益の最大化利益の拡大

お客様の製品サイクル



UNITEC Technology Map
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アルゴリズム

アプリケーション
ソフトウエア

組込み
ハードウエア

組込み
ソフトウエア

ネットワーク

評価技術
量産設計

通信プロトコル(TCP/IP/HTTP/MQTT)、セキュリティ(AES/SSL/TLS/ECDSA)

FFT、Cepstrum、各種フィルタ(カルマン/パーティクル/バイナリベイズ/メディアンフィルタ/移動平均/包絡線/Madgwick/
ダウン/アップサンプリング、空間フィルタ)、自己相関、相互相関、ドリフト補正、キャリブレーション

PDR、動き検出、タッチパネル座標検出、SLAM、物体検出

加速度、ジャイロ、地磁気、気圧、温度、湿度、RGBカメラ、測距カメラ(LiDAR)、超音波、ミリ波
圧力、触覚、ドップラー、赤外線、音、静電容量

OS(Windows/Linux/Android/RTOS/ROS/ROS2)
通信IF(WiFi/BT/BLE/LTE/LPWA/USB/CAN/SPI/I2C/UART)

Power Management、各種Driver/Middleware

MCU、メモリ(DDR/Flash/SRAM/SD)、アナログ回路(AD/DA)、通信IF(PCI-e、SPI、USB、I2C、UART）、CPU、
GPU、ASIC(Custom/FPGA)、電源(DC/AC)、無線給電、バッテリ制御、PLL、モーター制御

環境試験、EMC試験(EMI/EMS)、各種規格取得、環境物質調査、不良解析(FMEA/FTA)、検査装置
ディレーティング、品質マネージメントシステム(ISO9001取得) 

センサー

iOS、Android、Windows、Linux、Webブラウザ、Webサーバー、MATLAB
Database(Oracle/MySQL/Microsoft)

言語
その他

回路図、VerilogHDL、MATLAB
C、C++、C#、VC、VB、Java、Shell Script、PHP、Swift、Python、Processing



組込システム/IoTシステム/AMRシステム を提供

4

組込み
HW

機械学習

センサ ネットワーク

要件定義
仕様設計

評価技術
量産設計

組込み
SW

ユニテックのコア技術を組合わせて困りごとを解決

ご要求
(困りごと) アプリケーション

アルゴリズム
EMS
デザイン

IoT
Platform

お客様のご要求

ユニテック保有技術と解決策

ユニテックのパートナー様保有技術



開発事例①

Confidential 5

子供向けスマートシューズ開発

・スマホアプリと連携し、遊びながら運動能力の進化をアシスト

【技術ポイント】
①加速度センサによるモーション検出アルゴリズム
ウォーク、ラン、ダッシュ、ジャンプ、ステップ・・

②BLE通信によるスマホ連携と低消費電力設計
アルゴリズム

センサ

要件定義
仕様設計

組込み
HW

機械学習

ネット
ワーク

評価技術
量産設計

組込み
SW

加速度センサに
よる動き検出

BLE通信による
スマホ連携

アプリケーション

アルゴリズム
EMS
デザイン

IoT
Platform



開発事例②
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ドローンコントローラ開発

【技術ポイント】
①JETSON TX2 NX用キャリアボード開発
②ペリフェラル用ミドルウエア開発
カメラ3台、LiDAR2台、TOFセンサー2台
③省力化、GPU放熱設計

・衛星測位や自己位置推定ができなくても自律飛行が可能
・モニタリングシステムにより遠隔地から点検箇所の状況確認が可能

組込み
HW

機械学習

ネット
ワーク

評価技術
量産設計

組込み
SW

Jetoson
I/O拡張
放熱設計
軽量設計

アプリケーション

アルゴリズム
EMS
デザイン

IoT
Platform

センサ

要件定義
仕様設計

https://spiral-robotics.com/


開発事例③
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60GHz帯ミリ波レーダー

呼吸・心拍推定アルゴリズム

評価キット

アプリケーション例

• 自然光の影響がある環境下での使用
• 埃などが多く発生する環境下での使用
• 暗闇環境下での使用
• 衣類等の電波が通過する環境下での使用
見守り、障害物検知、測距等様々なアプリケーションに対応可能です

組込み
HW

機械学習

センサ
ネット
ワーク

要件定義
仕様設計

評価技術
量産設計

組込み
SW

非接触型
バイタル信号
センシング

アプリケーション

アルゴリズム
EMS
デザイン

IoT
Platform

非接触バイタル信号検出モジュール開発

【技術ポイント】
①ミリ波レーダー(60GHz)によるバイタル信号
検出アルゴリズム 呼吸、心拍
②センシングターゲット、環境に合せたカスタマイズ



開発事例④
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ユニテックオリジナルAMRを利用した省人化に向けたシステム開発

・駆体から運用アプリケーションまで自社開発が可能

・駆体デザインに関しては、提携するARRK社で開発が可能

ARRK社ロボット開発支援サイト

【技術ポイント】
①駆体の自社開発（ご要求に合わせた開発可能）
②ROS/ROS2を利用した駆体制御
③LiDAR(測距センサ)とSLAMによるエリアマップ生成
と自己位置推定による自律走行の実現
④AMR制御アプリケーションによる移動経路指示

組込み
HW

機械学習

センサ
ネット
ワーク

要件定義
仕様設計

評価技術
量産設計

組込み
SW

開発LTの短縮
オリジナリティの
あるデザイン

アプリケーション

アルゴリズム
EMS
デザイン

IoT
Platfor

m

給食配膳AGV

ビル照度検査AMR

Confidential

https://jp.arrk.com/application/robotics/
https://jp.arrk.com/application/robotics/


- USaaS(Unitec Sensing as a Service) -

のご紹介

UNITEC



USaaS | Sens   __ センシング __＿__             

・60GHzミリ波の呼吸/心拍アルゴリズム同梱キット
・在不在/ バイタル/ 動作の検出
・各種センサー統合・評価・チューニング

USaaS | Analyze    __ 分析・解析__

・PDR/ SLAM/ 各種推定アルゴリズム
・データ精製・学習・推論パイプライン
・エッジAI/ 無線通信

USaaS | Serve  __ 実装・運用 _____

・IoTシステム設計・構築・運用・クラウド連携
・可視化ダッシュボード・運用SLA

・量産・保守・セキュリティ

USaaS | Drive (AMR) Powered by UMP_

・UMP搭載自律走行プラットフォーム
・センサフュージョン/ ナビ/ 制御
・シミュレーション・遠隔診断

センサー・アルゴリズム・システムを”一気通貫”で提
供するユニテックの統合ブランド USaaS

ミリ波/ 各種センサ x エッジAI x IoT/ AMRを
PoCから量産・運用まで最短でつなげます

[ PDR：Pedestrian Dead Reckoning(歩行者自律航法) SLA：Service Level Agreement(サービス保証契約) UMP：Unitec Mobile Platform ]



01 02 03

• IT/DX導入コスト（費用・人材）

• 何からはじめれば良いかわからない

導入メリット

AMR/AGV開発会社

ロボットＳＩer

AMR/AGV販売代理店

・導入支援業者

• ユーザ要望の多様化

• 既製AMR/AGVで対応の限界

各社IT・DX推進部門

国内労働環境変化に対する各社の課題

• 開発リソースの不足・短納期

• 生産性向上の課題

01

労働者減少による人手不足、働き方改革による時間外労働の制限などから自動化・DX化が進み、AMR/AGV

の市場も拡大。しかし各社いは以下のような課題

！ ！ ！



01 02 03

• 導入支援：評価機の提供から運用

までの技術支援・運用の見える化

導入メリット

AMR/AGV開発会社 AMR/AGV販売代理店

・導入支援業者

• 顧客要望に合わせたモジュール単

位でのカスタマイズが可能

各社IT・DX推進部門

USaaS導入のより課題を解決！！

• USaaS制御モジュール提供により

開発期間の短縮・生産性の向上

0２

USaaSは制御モジュールの提供、顧客要望に応えるカスタマイズ、要件検討からソフトウェア～ハードウェアまで
一気通貫でサービスの提供が可能

〇 〇 〇



03 USaaS制御モジュールの特徴

下記制御モジュール組み合わせることでセンサー情報の取得、処理、経路計画、障害物回避、運行管理がで
き、ゼロからの開発が不要になり開発期間の短縮につながります

USaaS UNITEC Sensing as a Serviceの略称です
ハードウェアとソフトウェアを統合したAMR/AGV向けのソリューションとして
ロボットの導入から運用、管理までを包括的にサポートします

①USaaS‐BOX：AMR/AGVの頭脳となる制御ユニット Operating System）
・AMR主要ソフトウェア・スタックをパッケージ化(ROS2)
・制御モジュール(ハードウェア・プラットフォーム)の提供
複雑なセットアップを不要にするハードウェアです

➁USaaS-I/O-Board：安全と拡張性を両立するI/Oボード
・対応センサーIF：緊急非常停止スイッチ、及びその他センサースイッチ
AMRの安全性を確保します また、お客様の用途に応じたカスタマイズにも柔軟に対応します

③USaaS‐UADA(Webアプリ)：運用を最適化するクライド管理システム
・AMR運用・設定・管理機能
ARM/AGVの運用・設定・管理をウェブブラウザから行う事ができるアプリケーションです
ロボットの稼働状況のリアルタイムな可視化と直感的な操作を提供します

①USaaS-BOX

➁USaaS-Board

③USaaS-Web



04 USaaSのカスタマイズの柔軟性

センサー

モーター

躯体

その他

UNITEC USaaS
Module ユーザ様仕様(カスタマイズ)

AMR／AGV
(ユーザ様仕様)

UNITEC UNITEC又はパートナー様

サービスロボット開発支援

・環境計測ロボット
・搬送支援ロボット
・広域検査ロボット
・生産管理支援ロボット
・収穫支援ロボット
・モビリティビークル
・重量物搬送ロボット
・ロボット開発支援

• 主な特徴(UVP）

– AMR/AGVの制御モジュール及び運行管理ソフトをご提供

USaaS-Module
・制御モジュール
制御ユニット
IO Board
・運行管理ソフト
Web-UIアプリ



05 USaaSのカスタマイズの柔軟性

01
モジュール設計の柔軟性と拡張性

USaaSは「制御BOX」「I/Oボード」「Webアプリ」

などモジュール単位で構成。各モジュールは用途・予算

・性能要件に応じて組合せ可能

02
ROS2ベースのソフトウェア構造

オープンなロボット開発基盤であるROS2採用により、外部

センサーや既存システムとの連携が用意。顧客に合わせて、運

行ロジックを組み込むことが可能

03
I/Oボードが現場仕様に対応

緊急停止スイッチ、LED、各種センサーなどの接続インター

フェイスが豊富。顧客に合わせたセンサー構成や、

安全機構の追加が可能

04
Webアプリも自社開発

運行ルートや障害物表示、ログ管理などをGUIで操作可能。

顧客の運用フローに合わせた画面構成や機能追加に柔軟に

対応

05
躯体設計まで自社対応可能

評価用躯体を用意。積載重量・モーター出力・センサー構成

などを変更可能。機構設計・外装・駆動系までカスタム対応

できる体制がある

06
少量・個別導入にも対応する開発体制

小ロッド導入、個別機能要望にも対応可能。大手では難しい

細かな対応も可能



06 USaaS制御モジュール（USaaS-BOX）

• 制御モジュール
• 顧客要求事項に応じて制御モジュールを準備しております

Model Platform CPU Note

High-End Model Jetson Orin Cortex-A78AE 8Core Device Edge(AI)
・3D LiDAR・画像認識・処理 等

Middle Model X86(Intel) i7 3GHz 相当

Low-End Model Raspberry Pi Cortex-A76 4Core Raspberry Pi 5 (16GB)

＊性能とコストのバランスに応じた最適な選択が可能で、現場に合わせた無駄のない導入を実現できます



07 USaaS制御モジュール（USaaS-BOX）

• Hi-End Model - Jetson Orin platform - Model Number Hi-End Platform
Module Compatibility NVIDIA Jetson Orin NX 16GB

AI Performance 100 TOPS
GPU 1024-core NVIDIA Ampere architecture GPU with 32 Tensor Cores
CPU 8-core Arm® Cortex®-A78AE v 8.2 64-bit 2MB L2 + 4MB L3

Memory 16GB 128-bit LPDDR5 102.4 GB/s
Storage 1 x M.2 M-Key 2242 (NVMe 128GB built-in)
Display 1 x HDMI 2.0 Type A

LAN 2 x RJ-45 GbE ports
PoE Interface -

USB
2 x USB 3.2 Gen2 Ty pe A (supports up to 10Gbps shared)
1 x OTG Type-C

I/O Interfaces

5 x GPIO,
1 x UART,
1 x I2C,
1 x CAN (isolation; support CAN FD),
1 x RS-232,
1 x RS-422/485 (2-in-1),
1 x microSIM Card Slot

Expansion
1 x M.2 B-Key 3042/3052 (LTE/4G/5G)
1 x M.2 E-Key 2230 (WiFi/BT)

MISC. Function 1 x Power / 1 x Recovery Button / 1 x Reset Button
Power Input/Connector DC-in 12-24VDC / 4-Pin DC Jack Power Connector

Power consumption
Idle: 6.4 W
Full Loading: 35.45* W

Dimension (WxDxH) 137.6 x 125 x 71.5 mm (5.41 x 4.92 x 2.81 in)
Temperature Operating Temp.: -25°C ~ +55°C (-13°F ~ +131°F)
Humidity 95% @ 40°C (104°F) (non-condensing)

OS Support Ubuntu 22.04
Certification CE / FCC Class A / UKCA

外形：137.6x125x71.5(㎜)



08 USaaS制御モジュール（USaaS-I/O-Board）

• Board Model-1 IF概要
• 緊急非常停止スイッチ、及びその他センサースイッチ接続

(顧客用途に応じたカスタマイズ対応可能）

安全機能の基本モジュールい加え、お客様の用途に応じた
追加機能をアドオンモジュールとして接続可能です

将来的に新しいセンサーや機能が必要になった場合でも、
ボード全体を交換することなく、手軽にアップグレードできます

将来的な追加機能や仕様変更んいも柔軟に対応できるた
め、初期導入コストを抑えながら長期的に阪神して運用頂
けます



09 USaaS制御モジュール（USaaS-Webアプリ）

速度設定、ルート設定、禁止エリア等
さまざまな設定に対応してます

またWebアプリを採用しており、PCだけでなく
Smartphone、タブレットからの操作も可能です

多様な設定機能とマルチデバイス対応により現場の運
用に合わせた柔軟な制御と、いつでも どこからでも直
管的に操作できる利便性を実現します

• AMR/AGV向けのWebアプリとして以下の機能を提供します
• マップ機能 ：マップ表示、位置表示、経路表示、障害物表示、マップ操作表示 等

• アクション管理 ：アクション作成・編集、アクション割当・監視・制御、履歴管理、等

• システム管理 ：AMR詳細情報表示、イベント・アラート通知、設定管理、ユーザ管理 等



10 USaaS：開発評価用サンプル躯体

• 躯体性能概要: 躯体：UNITEC-1
基本構成項番 項目 内容 備考

1 型番 UNITEC-1

2 寸法(WxDxH) 360x480x330(㎜)

3 重量 約20kg(バッテリー込み)

4 搬送重量 30kg

5 最大速度 1.5m/s(5.4Km/h)

6 登坂能力 勾配角度4°

7 段差 最大10㎜

8 通行可能最小通路幅 500㎜

9 バッテリー 11.84Ahx2 pcs 稼働時間：
約6H(想定)

10 Sensers ・3D LiDAR
・バンパーセンサー
・超音波センサー

11 その他 ・LEDライト(状態表示)
・スピーカー
・操作表示モニター 設計データ



11 USaaS：AMRカスタム対応例

• 躯体変更モジュール群
– 顧客要望に応じた積載重量変更

• 駆動モータ変更(60W、100W、200W)

– 制御モジュール(BOX-PCx3Model)

– センサー系：追加対応

– USaaS-I/O Board

• I/F要望に応じて個別開発対応可能

分類 部品名 メーカー カスタム対応 開発躯体搭載 備考

シャーシ・フレーム ARRK/UNITEC 〇 〇

外装カバー ARRK/UNITEC 〇 〇

駆動モータ

　60W オリエンタルモーター 〇 〇

　100W オリエンタルモーター 〇 ‐

　200W オリエンタルモーター 〇 ‐

　車輪 - 〇 〇 2輪＋補助輪

バッテリー Panasonic 〇 〇 304Whx2

充電機 Panasonic 〇 〇 Option

Jetson 〇 〇

x86 〇 ‐

Raspberry Pi5 〇 ‐ 開発予定

モータードライバー オリエンタルモーター 〇 〇

I/Oボード UNITEC 〇 〇

LiDAR - 〇 〇 3D LiDAR搭載

IMU オリエンタルモーター 〇 〇

超音波センサー Panasonic 〇 〇 x6 pcs 搭載

カメラ - 〇 ‐ Option

無線通信(WiFi/BT) - 〇 〇 WiFi6対応

Ethernet - 〇 〇

USB - 〇 〇

SIO

(RS232/422/485)
- 〇 〇

CAN - 〇 〇 未使用

非常停止ボタン - 〇 〇

LEDインジケーター - 〇 〇

バンパースイッチ - 〇 〇

オプション系 搬送モジュール - 〇 ‐

通信系

安全機構

メインコントローラー

構造・外観

駆動系

電源系

制御系

センサー系

「AMR躯体関連モジュール カスタム化」
(顧客要望に沿ったAMRのご提案)



12 USaaS：導入支援について

01
現場ヒアリングによる仕様検討支援

環境条件・搬送対象・ルートなどをヒアリングし、最適

なAMR仕様をユーザと一緒に検討

02
段階的な導入プランの提案

まずは１台（POC）からはじめて、効果を見ながら

製品化、各拠点へ展開するステップ型導入が可能

03
最適な躯体サイズ・構造の提案

狭所対応、積載型、低床型など現場にあった形状・寸法

を設計段階で検討可能

04
運用管理方法の設計支援

USaaS Webアプリでのルート設定、ログ管理など

運用フローに合わせたUI設計・運用管理の仕方など

の支援

05
将来的な拡張性を見据えた設計

既存設備や社内システム連携など、新しいシステムが追

加されても柔軟に対応

06
導入後の運用サポート・トラブル対応

初期設定から運用中のトラブル対応まで、継続的な

技術支援を提供



13 USaaS 導入事例

01
建設現場における照度測定の自動化

顧客要望

USaaS活用

大規模なビル、商業施設など広範囲にわたる
照度測定の自動化

躯体の軽量化・照度測定時のオフセット機能・
バッテリー対応時間に対応

02
飲食店における配膳業務の自動化

顧客要望

USaaS活用

既存AMRでは通れない狭い通路での配膳対応

最小接近寸法による躯体設計
レイアウトに合わせたカスタム設計

03
物流倉庫ピッキングエリア搬送の自動化

顧客要望

USaaS活用

作業効率の向上、ヒューマンエラーの削減

ピッキングエリアまでの自動搬送
Webアプリよりレイアウト再設定

04
製造業：部品供給ラインへの搬送業務の自動化

顧客要望

USaaS活用

部品搬送の自動化、搬送の遅延の解決

人とロボットが混在するエリアで人/障害物回避自動搬送
在庫管理システムと連携

05
オフィス・商業施設でのサービスロボットの活用

顧客要望

USaaS活用

書類の移送、来客案内 掃除ロボット

センサーやWebアプリのカスタマイズで多様な業務に対応
例：受付案内・清掃ロボット

06
クリーンルームにおける環境測定の自動化

顧客要望

USaaS活用

測定中の粉塵が製品に影響ないよにしたい

無塵・低摩擦のタイヤ・モーターなどを採用
AMRで測定業務を自動化



14 USaaS ビジネスモデル

• 当社＋ビジネスパートナー様との協業：導入提案から運用サポートをご提案
• 当社標準モジュール(USaaS）を使い、顧客要望(カスタム化）のAMR／AGVを短期間でご提供

AMR／AGV
制御モジュール
(USaaS）

AMR躯体
・開発評価用躯体提供
・導入＆運用サポート
・躯体カスタマイズ対応

ビジネスパートナー様

・躯体カスタマイズ対応
・導入＆運用SI サポート

- AMR／AGV導入/既存AGVのAMR化 -
「省力化・省人化」 検討のお客様へ

最適なソリューションのご提供
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ありがとうございました
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